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= (54) Title: METHOD AND SYSTEM FOR COMPENSATING THE VffiRATIONS OF ROTATING COMPONENTS 

= (54) Bezeichnung: VERFAHREN UND ANORDNUNG ZUR KOMPENSATION VON SCHWINGUNGEN ROTIERENDER 
BAUTHLE 




in 

m 
o 

O (57) Abstract: The invention relates to a system for reducing flexional vibrations in rotating components, in particular in cylinders 

!^ of rotaiy presses. In said system, to reduce flexional vibrations, actuators (20-31) that operate in an axial direction are arranged in 

^ the cylinder. 
O 

^ (57) Zusammenfassung: Bei einer Anordnung zur Verminderung von Biegeschwingungen bei rotieienden Bauteilen, insbesondere 

^ Zylindem von Rotationsdruckmaschinen, werden Biegeschwingungen dadurch vermindert, dafi im Zylinder in axialer Richtung wir- 

^ kende Aktuatoren (20-31) angeordnet sind. 
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Beschreibung 

Verfahren und Anordnung zur Kompensation von Schwingungen rotierender Bauteile 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren sowie eine Anordnung gemalJ dem Oberbegriff der 
Anspruche 1 . 28 und 31 . 

Durch die WO 97/ 03 832 ist ein Verfahren und eine Vorrichtung zur Venminderung von 
Biegeschwingungen bei rotierenden Systemen belcannt. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, Biegeschwingungen be! rotierenden Bauteilen 
zu verringern. 

Die Aufgabe wird erfindungsgemdH durch die Merkmale der AnsprDche 1, 28 und 31 
geldst. 

Die mit der Erfindung erzielbaren Vorteile bestehen insbesondere darin, daH 
Biegeschwingungen reduziert werden. Von besonderem Vorteil ist die Reduzierung der 
schadlichen Wirl<ungen sogenannter „Kanalschlage" bei Zylindern in 
Rotationsdrucl<maschinen. 

Ein Ausfuhrungsbeispiei der Erfindung ist in der Zeichnung dargesteilt und wird im 
folgenden naher beschrieben. 



Es zeigen: 



Fig. 1 
Fig. 2 



eine Vorderansicht eines Zylinders einer Rotationsdrucl<maschine im 
Ruhezustand; 

eine Vorderansicht analog zu Fig. 1 , im Betriebszustand; 
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Fig. 3 einen Querschnitt III - III durch den Zylinder nach Fig. 1 In vergroRerter 
Darstellung; 

Fig. 4 einen Querschnitt durch einen Zylinder einer Rotationsdruckmaschine in einem 
weiteren AusfQhrungsbeispiel. 

Ein rotierendes Bauteil, z. B. ein Zylinder, wie Fomnzylinder, Obertragungszylinder. 
Gegendruck2ylinder, Farb-, Feucht- Oder Leitwalzen - welterhln als Zylinder 01 
bezeichnet - weist beidendig nicht dargestellte Zapfen auf. Am Umfang 04 des Zylinders 
01 und etwa in der Mitte der Ballenldnge 1 1st eine Ringnut 06 vorgesehen. welche eine 
Vielzahl, z. B. 12 Aktuatoren 20 bis 31 aufnimmt. Die Aktuatoren 20 bis 31 sind innerhalb 
der Umfangslinie des Zylinders 01 angeordnet. 

Es konnen auch eine Mehrzahl, z. B. drei oder funf voneinander in axialer Richtung 
beabstandeter Ringnuten 06 mit Aktuatoren 20 bis 31 auf dem Zylinder 01 vorgesehen 
sein. In axialer Richtung heiUt: in Richtung der Rotationsachse 07 des Zylinders 01. 

Jede Ringnut 06 ist in Richtung Mantelflache des Zylinders 01 z. B. mit aushartbarem 
Kunststoff verfQIIbar. 

Die Aktuatoren 20 bis 31 kdnnen z. B. aus Piezoelementen Oder Zweischichtelementen 
bestehen. Weiterhin kann jeder Aktuator auch aus einer Zylinder-Kolbeneinheit bestehen, 
welche pneumatisch oder hydraulisch betatigbar ist. 

Von Vorteil ist es weiterhin, einen Aktuator einzusetzen, welcher geschichtete Piezofaden 
mit Kupferfolienanoden aufweist. Dieser Aktuator vergrSBert seine Lange beim Aniegen 
einer Spannung. 

Auf der Mantelflache des Zylinders 01 konnen Sensoren, z. B. 
Piezokeramikdruckkraftaufnehmer angeordnet sein. Dies kann unter dem Gummituch 
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Oder der Druckform des Zylinders 01 sein, Sowohl die Aktuatoren 20 bis 31 als auch die 
Sensoren sind mit einem Regler verbindbar. Der Regler kann innerhalb Oder auch 
au&erhaib des Zylinders 01 angeordnet sein. 

Es 1st auch mdglich. jeden Aktuator 20 bis 31 gleichzeitig als Sensor zu nutzen. 

Eine Energieubertragung und/oder Informationsubertragung zwischen Regler und 
Sensoren sowie Regler zu Aktuatoren erfolgt vorzugsweise kontaktlos. 

Die Aktuatoren 20 bis 31 kOnnen mittels einer Steuerleitung 08 untereinander verbunden 
sein. 

Der Zylinder 01 weist einen in achsparalieler Richtung sowie in der Nahe des Umfanges 
04 befindlichen Kanal 09 auf. Dieser Kanal 09 beinhaltet bekannte technische IVIittei zum 
Festhalten und/oder Spannen der Enden von Druckformen oder Gummibezugen des 
Zyiinders 01 oder der Waize, Ebenso kann im Zylinder 01 eine Ausgleichsbohrung 1 1 zur 
Aufnahme von Mittein zum Beseitigen einer Unwucht vorgesehen sein. 

Die Anordnung arbeitet wie folgt: Die Sensoren oder auch Aktuatoren ermittein die 
aktuellen Werte der Durchbiegung des Zylinders 01 wShrend des Betriebszustandes an 
einer bestimmten Stelle des Umfanges 04 .zu einem und/oder mehreren bestimmten 
Zeitpunkten. DIese Werte werden dem Regler zugefQhrt, welcher wiedemm die jeweiligen 
Aktuatoren 20 bis 31 mit einem bestimmten Wert beaufschlagt. Diese Aktuatoren 20 bis 
31 verandern ihre Grdlie in axialer oder nahezu axialer Richtung des Zylinders. Nahezu 
axiale Richtung hellit: zumindest eine axiale Komponente aufweisend, Somit wird der 
Zylinder 01 an einer bzw, mehreren definierten Stellen zum jeweiligen Zeitpunkt gedehnt 
bzw. gelangt oder verkurzt, was die Durchbiegung des Zylinders 01 beeinfluBt. 

Die Kraftkomponente bzw. die Grolie des Aktuators 20 bis 31 in axialer Richtung wird in 
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Abhangigkeit einer Drehwinkellage des Zylinders 01 ver^ndert. 

Nach einer anderen AusfQhrungsvariante (Fig. 4) kann ein rotierendes Bauteil, z. B. ein 
Zylinder 12 Oder Walze fur eine Rotationsdruckmaschine einen in achsparalleler Richtung 
verlaufenden Kanal 13 aufweisen, welcher auf seiner Bodenflaclie 14 z. B. eine 
Sacklochbohrung 16 zur Aufnahme eines Aktuators 17 aufweist. Dieser Aktuator 17 kann 
in der MItte der BallenlSnge des Zylinders 12 angeordnet und ais sogenannte ^daptronik" 
ausgebildet sein. Es ist natOrlich auch mdglich, mehrere in axialer Richtung des Zylinders 
12 voneinander beabstandete Aktuatoren 17 unter der ZylindermantelflSche anzuordnen. 

Schlielillch ist es auch moglich, die Aktuatoren 20 bis 31 mit einer Vorspannung zu 
versehen, unabhangig davon, ob es sich dabei um einen elektrisch Oder pneumatisch 
betatigbaren Aktuator handelt. In diesem Falle hat jeder Aktuator 20 bis 31 bereits im 
Ruhezustand des Zylinders 01 eine mittiere Langenausdehnung a (Fig. 1). 

Wahrend des Betriebszustandes des Zylinders 01 nach Fig. 2 wird ein Betrag d einer 
Durchbiegung des Zylinders 01 dadurch erzieit, dafJ der Aktuator 20 mit einer grolieren 
Spannung beaufschlagt wird als die bisherige Vorspannung betrSgt - sich also vergroBert 
- und der Aktuator 26 mit einer kleineren Spannung als die bisherige Vorspannung 
beaufschlagt wird, so dafl sich dieser verkleinert. Dadurch erhSIt der Aktuator 20 eine 
grdHere L3nge b und der Aktuator 26 eine kleinere Ldnge c, wobei die Ldngen b > a > c 
sind. 

Die am Umfang 04 zwischen dem Aktuator 20 und dem Aktuator 26 liegenden Aktuatoren 
21 bis 25 und 31 bis 27 k5nnen jeweils entsprechend ihrer Winkellage mit 
unterschiedlichen Spannungen beaufschlagt warden, so daB dadurch zu einem 
definierten Zeitpunkt unterschiedliche LSngenSnderungen am Zylinderumfang 04 bewirtct 
warden. 
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Dabei vergrSliem die auf einer ersten knappen Haifte des Umfanges 04 befindlichen 
Aktuatoren 20 bis 22 sowie 30; 31 die bisherigen Betrage a ihrer Langenausdehnungen 
auf die neuen BetrSge b bzw. Betrdge zwischen a und b. 

Die auf einer zweiten knappen H3lfte des Umfanges 04 befindlichen Aktuatoren 24 bis 28 
verkleinem die bisherigen BetrSge a ihrer Langenausdehnungen auf die neuen Betrdge c 
bzw. Betrdge zwischen a und c. 

Da der Zylinder 01 rotiert. andern sich auch die Langen der Aktuatoren 20 bis 31 
entsprechend dem Rotatlonswinkel. 

Demzufolge werden mittels zumindest eines Aktuators 17 oder 20 bei Zylindem 01 Oder 
1 2 von Druckmaschinen auftretende Schwingungen kompensiert, indem eine partielle 
Anderung der Lange des Zylinders 01 oder 12 parallel zu dessen Rotationsachse 07 
erzeugt wird. Eine Durchbiegung des Zylinders wird somit beeinflusst. 

Mit dem Aktuator 17 Oder 20 wird also die GrdUe einer Amplitude von Biegeschwingungen 
reduziert und/oder eine Frequenz der Biegeschwingungen verandert. Die 
Biegeschwingungen konnen auch andere Schwingungsarten, insbesondere 
Drehschwingungen beeinflussen. 
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Bezugszeichenliste 

01 rotierendes Bauteil, Zylinder 

02 - 

03 - 

04 Umfang (01), Umfangslinie 

05 - 

06 Ringnut 

07 Rotationsachse 

08 Steuerieitung 

09 Kanal 

10 - 

1 1 Ausgleichsbohrung (0 1 ) 

12 rotierendes Bauteii, Zylinder 

13 Kanal (12) 

14 Bodenfl3che(13) 

15 - 

16 Sacklochbohrung (14) 

17 Aktuator(12) 

18 - 

19 - 

20 Aktuator(OI) 

21 Aktuator(OI) 

22 Alctuator(OI) 

23 Aktuator(OI) 

24 Aktuator(OI) 

25 Aktuator(GI) 

26 Aktuator(OI) 

27 Aktuator(OI) 
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28 Aktuator(OI) 

29 Aktuator(OI) 

30 Aktuator(OI) 

31 Aktuator(OI) 

I Ballenlange (01) 

a Ldnge, mittlere, im Ruhezustand 

b Lange, grOBere 

c Lange, kleinere 

d Betrag, Vorspannung (01) 



m 
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AnsprQche 



1. Anordnung zur Verminderung von Biegeschwingungen bei rotierenden Bauteilen (01) 
unter Verwendung von mindestens einem Aktuator (17; 20 bis 31). dadurch 
gekennzeichnet. daK der im rotierenden Bauteil (01) angeordnete Aktuator (17; 20 bis 
31) eine in axialer Richtung des rotierenden Bauteils (01) wirkende Kraftkomponente 
aufweist. 

2. Anordnung nach Anspmch 1, dadurch gekennzeichnet. dafi der Aktuator (17; 20 bis 
31) eine Langenandemng des rotierenden Bauteils (01) in Axialrichtung bewirkend 
angeordnet ist. 

3. Anordnung nach den Anspruchen 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, dali der Aktuator 
(17; 20 bis 31) lageregelbar im rotierenden Bauteil (01) angeordnet ist. 

4. Anordnung nach den AnsprQchen 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet. dali mehrere 
Aktuatoren (20 bis 31) in Umfangsrichtung des rotierenden Bauteiles (01) angeordnet 



5. Anordnung nach den AnsprQchen 1 bis 3. dadurch gekennzeichnet. da& mehrere 
Aktuatoren (20 bis 31) in axialer Richtung des rotierenden Bauteils (01; 12) 
angeordnet sind, 

6. Anordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dali die Aktuatoren (20 bis 31) 
ringformig am Umfang (04) des rotierenden Bauteils (01) angeordnet sind. 



sind. 



7. 



Anordnung nach Anspmch 4 Oder 5, dadurch gekennzeichnet. daft die Aktuatoren (20 
bis 31) innerhalb der Umfangslinie (04) des rotierenden Bauteils (01 ) angeordnet sind. 
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8. Anordnung nach den AnsprQchen 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daH die 
Aktuatoren (20 bis 31) jeweils in einer Ringnut (06) des rotierenden Bauteils (01) 
angeordnel sind. 

9. Anordnung nach den AnsprQchen 5 und 8, dadurch gekennzeichnet, daft am Umfang 
(04) des rotierenden Bauteils (01) mehrere Aktuatoren (20 bis 31) enthaltende in 
axlaler Richtung voneinander beabstandete Ringnuten (06) vorgesehen sind. 

10. Anordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dali die die Aktuatoren (17; 20 
bis 31) enthaltenden Ringnuten (06) in Richtung Mantelflache des rotierenden 
Bauteiles (01 ) verfQIIbar Oder verschlie&bar sind. 

1 1. Anordnung nach Anspruch 1; 4 Oder 5, dadurch gekennzeichnet, dali die Aktuatoren 
(17; 20 bis 31) mit einem Regler verbindbar sind. 

12. Anordnung nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, dali der Aktuator (17; 20 bis 
31) als Piezoelement ausgebildet isL 

13. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dali der Aktuator (17; 20 bis 
31 ) aus einem Zweischichtelement besteht. 

14. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dali auf der Mantelflache des 
rotierenden Bauteils (01) Sensoren angeordnet sind. 

15. Anordnung nach den AnsprQchen 1,11 und 14, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Sensoren mit den jeweiligen Aktuatoren Qber den Regler verbindbar sind. 

16. Anordnung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dali der Regler aulierhalb 
des rotierenden Bauteils (01) angeordnet ist. 
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17. Anordnung nach Anspruch 1 1 , dadurch gekennzeichnet, da& der Regler innerhalb des 
rotierenden Bauteils (01) angeordnet ist. 

18. Anordnung nach den AnsprQchen 1, 2, 1 1 und 15 bis 17, dadurch gekennzeichnet, 
dad die EnergieQbertragung zumindest zwischen Regler und Sensoren sowie 
zwischen Regler und Aktuatoren kontaktlos erfolgt. 

19. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, (ia& der Aktuator (17; 20 bis 
31) als Sensor ausgebiidet ist. 

20. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dali das rotierende Bauteil 
(01) als Zylinder in einer Dmckmaschine ausgebiidet ist. 

21. Anordnung nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dali der Zylinder (01) als 
Formzylinder ausgebiidet ist. 

22. Anordnung nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, daU der Zylinder (01 ) als 
Qbertragungszylinder ausgebiidet ist. 

23. Anordnung nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, daB der Zylinder (01) als 
Gegendruckzylinder ausgebiidet ist. 

24. Anordnung nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, dali das rotierende Bauteil 
(01; 12) als Waize insbesondere als Farb-, Feucht- Oder Leitwaize einer 
Rotationsdruckmaschine ausgebiidet ist. 



25. Anordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dafi am Umfang (04) 
voneinander beabstandete Aktuatoren (20 bis 31) zu einem definierten Zeitpunkt 
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unterschiedlich grolSe Langenandeaingen (b; c; zwischen b und c) des Bauteils (01) 
bewirken. 

26. Anordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dafl zumindest die an einer 
ersten knappen Halfte des Umfanges (04) befindlichen Aktuatoren (20 bis 22; 30; 31) 
ihre Langenausdehnungen vergrGBem. 

27. Anordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB zumindest die an einer 
zweiten knappen Halfte des Umfanges (04) befindlichen Aktuatoren (24 bis 28) ihre 
Langenausdehnungen verkleinem. 

28. Anordnung zur Kompensation von Schwingungen bei rotierenden Bauteilen (01 ; 12) in 
Rotationsdruckmaschinen, dadurch gekennzeichnet, daft im rotierenden Bautell (01; 
12) mindestens ein Aktuator (17; 20 bis 31) mit zumindest einer in axialer Richtung 
des Bauteils (01; 12) wirkenden Kraftkomponente zur Langenanderung des Bauteils 
(01; 12) angeordnet ist. 

29. Anordnung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, daH der Aktuator (17, 20 bis 
31) innerhalb des Bauteils (01; 12) und unterhalb eines in achsparalleler Richtung 
sowie in UmfangsnShe des Bauteils (01; 12) befindlichen Kanals (13) angeordnet ist. 

30. Anordnung nach den AnsprQchen 1 Oder 28. dadurch gekennzeichnet, dali die 
Kraftkomponente des Aktuators (17; 20 bis 31) in axialer Richtung sich in 
Abhdngigkeit von der Drehwinkellage des rotierenden Bauteiles (01; 12) veranderbar 
ist. 

31. Verfahren zur Kompensation von Schwingungen bei rotierenden Bauteilen (01; 12) in 
Rotationsdruckmaschinen mittels mindestens eines Aktuators (17; 20 bis 31), dadurch 
gekennzeichnet. dali mit dem Aktuator (17; 20 bis 31) zumindest eine partielle 
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Andeaing der Lange (a; b; c) des rotierenden Bauteiles (01; 12) parallel zur 
Rotationsachse (07) des rotierenden Bauteiles (01; 12) erzeugt wird. 

32. Verfahren nach Anspmch 31. dadurch gekennzeichnet, daB mil dem Aktuator (17; 20 
bis 31) eine Durchblegung (d) des rotierenden Bauteiles (01; 12) beeinflullt wird. 

33. Verfahren nach Anspruch 32, dadurch gekennzeichnet, daB mit dem Aktuator (17; 20 
bis 31) eine GrGBe einer Amplitude und/oder eine Frequenz von Schwingungen 
verandert wird. 
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GEANDERTE ANSPRCCHE 

[beim Intemationalen Biiro am 1. juni 2001 (01.06.01) eingegangen; 
urspriingliche Anspriiche 1-33 durch neue Anspniche 1-35 ersetzt 

(6 Seiten)] 

1 Anordnung zur Verminderung von Biegeschwingungen bei rotierenden Bauteilen (01 ) 
unter Verwendung von mindestens einem Aktuator (17; 20 bis 31), dadurch 
gekennzeichnet, daB der im rotierenden Bautell (01) angeordnete Aktuator (17; 20 bis 
31) Bine in axiaier Richtung des rotierenden Bauteils (01) wirkende Kraftkomponente 
aufwelst, dali die Kraftkomponente des Aktuators (17; 20 bis 31 ) in axiaier Richtung In 
AbhSngigkeit von der Drehwinkellage des rotierenden Bauteiles (01; 12) veranderbar 
1st. 

2. Anordnung zur Vennindemng von Biegeschwingungen bei rotierenden Bauteilen (01) 
unter Venwendung von mindestens einem Aktuator (17; 20 bis 31), dadurch 
gekennzeichnet, daft der im rotierenden Bauteil (01) angeordnete Aktuator (17; 20 bis 
31) eine in axiaier Richtung des rotierenden Bauteils (01) wirkende Kraftkomponente 
aufweist, dali der Aktuator (17, 20 bis 31) in der Nahe des Umfangs (04) des 
rotierenden Bauteiles (01) angeordnet ist. 

3. Anordnung zur Venminderung von Biegeschwingungen bei rotierenden Bauteilen (01) 
unter VeoA^endung von mindestens einem Aktuator (17; 20 bis 31), dadurch 
gekennzeichnet, daB der im rotierenden Bauteil (01) angeordnete Aktuator (17; 20 bis 
31) eine in axiaier Richtung des rotierenden Bauteils (01) wirkende Kraftkomponente 
aufweist, daU der Aktuator (17, 20 bis 31) die Durchbiegung des rotierenden Bauteils 
(01) beeinflussend angeordnet ist. 

4. Anordnung zur Venmindemng von Biegeschwingungen bei rotierenden Bauteilen (01) 
unter Venvendung von mindestens einem Aktuator (17; 20 bis 31). dadurch 
gekennzeichnet, daB der im rotierenden Bauteil (01) angeordnete Aktuator (17; 20 bij 
31) eine in axiaier Richtung des rotierenden Bauteils (01) wirkende Kraftkomponente 
aufweist, daB mehrere Aktuatoren ( 20 bis 31) in Umfangsrichtung des rotierenden 
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Bauteiies (01) angeordnet sind. 

5. Anordnung zur Verminderung von Biegeschwingungen bei rotierenden Bauteilen (01) 
unter Verwendung von mindestens etnem Aktuator (17; 20 bis 31), dadurch 
gekennzeichnet, dafi der im rotierenden Bauteil (01) angeordnete Alctuator (17; 20 bis 
31) eine in axialer RIchtung des rotierenden Bauteils (01) wirkende Kraflkomponente 
aufweist, da& die Aktuatoren (20 bis 31) ringf&rmig am Umfang (04) des rotierenden 
Bauteils (01) angeordnet sind. 

6. Anordnung nach einem der AnsprQche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dafi mehrere 
Aktuatoren (20 bis 31) in Unfrfangsrichtung des rotierenden Bauteiies (01) angeordnet 
sind. 

7. Anordnung nacli einem der Anspruclie 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dali mehrere 
Aktuatoren (20 bis 31) in axialer Richtung des rotierenden Bauteils (01; 12) 
angeordnet sind. 

8. Anordnung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet. daB die Aktuatoren (20 bis 31 ) 
ringfSrmig am Umfang (04) des rotierenden Bauteils (01) angeordnet sind. 

9. Anordnung nach Anspruch 6 Oder 7, dadurch gekennzeichnet, dad die Aktuatoren (20 
bis 31) innerhalb der Umfangslinie (04) des rotierenden Bauteils (01) angeordnet sind. 

10. Anordnung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daH die Aktuatoren (20 bis 31) 
jeweils in einer Ringnut (06) des rotierenden Bauteils (01) angeordnet sind. 

11. Anordnung nach den AnsprQchen 7 und 10, dadurch gekennzeichnet, daB am Umfang 
(04) des rotierenden Bauteils (01) mehrere Aktuatoren (20 bis 31) enthaltende in 
axialer Richtung voneinander beabstandete Ringnuten (06) vorgesehen sind. 
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12. Anordnung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, da& die die Aktuatoren (17; 
20 bis 31) enthaltenden Ringnuten (06) in Richtung Mantelfiache des rotierenden 
Bauteiles (01) verfQIIbar Oder verschlieHbar sind. 

13. Anordnung nach Anspmch 1; 2; 3; 4; 5; 6 Oder 7, dadurch gekennzeichnet, daK die 
Aktuatoren (17; 20 bis 31) mit einem Regler verbindbar sind. 

14. Anordnung nach einem der AnsprOche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Aktuator (17; 20 bis 31) als Piezoelement ausgebiidet tst. 

15. Anordnung nach einem der AnsprOche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dafi der 
Aktuator (17; 20 bis 31) aus einem Zweischichtetement besteht. 

16. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet. dali auf der 
Mantelfldche des rotierenden Bauteiis (01) Sensoren angeordnet sind. 

17. Anordnung nach Anspruch 16. dadurch gekennzeichnet, daft die Sensoren mit den 
jeweiligen Aktuatoren Qber den Regler verbindbar sind. 

18. Anordnung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, daft der Regler au&ertialb 
des rotierenden Bauteiis (01) angeordnet 1st. 

19. Anordnung nach Anspruch 13. dadurch gekennzeichnet. daK der Regler innerhalb des 
rotierenden Bauteiis (01) angeordnet ist. 

20. Anordnung nach den Anspruchen 1 bis 5, 13 und 17 bis 19. dadurch gekennzeichnet. 
dali die EnergieQbertragung zumindest zwischen Regler und Sensoren sowie 
zwischen Regler und Aktuatoren kontaktlos erfolgt. 
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21. Anordnung nach einem dei* Anspruche 1 bis 5. dadurch gekennzeichnet. da& der 
Aktuator (17; 20 bis 31) als Sensor ausgebildet ist. 

22. Anordnung nach einem der AnsprOche 1 bis 5, dadurch gel^ennzeichnet, daB das 
rotierende Bauteii (01) als Zylinder in einer Drudcmaschlne ausgebildet isL 

23. Anordnung nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, daft der Zylinder (01) als 
Formzylinder ausgebildet ist 

24. Anordnung nach Anspruch 22. dadurch gekennzeichnet, da& der Zylinder (01) als 
Obertragungszylinder ausgebildet ist. 

25. Anordnung nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dali der Zylinder (01) als 
Gegendruckzylinder ausgebildet ist 

26. Anordnung nach einem der AnsprOche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB das 
rotierende Bauteii (01; 12) als Waize insbesondere als Farb-, Feucht- Oder Leitwaize 
einer Rotationsdmckmaschine ausgebildet ist. 

27. Anordnung nach Anspmch 6, dadurch gekennzeichnet, daB am Umfang (04) 
voneinander beabstandete Aktuatoren (20 bis 31) zu einem definierten Zeitpunkt 
unterschiedlich grode LSngenanderungen (b; c; zwischen b und c) des Bauteils (01) 
bewirken. 

28. Anonjnung nach Anspruch 6. dadurch gekennzeichnet, dali zumlndest die an einer 
ersten knappen HSlfte des Umfanges (04) befindlichen Aktuatoren (20 bis 22; 30; 31) 
ihre Ldngenausdehnungen vergroQem. 
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29. Anordnung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dad zumindest die an einer 
zweiten knappen Haitte des Umfanges (04) befindlichen Aktuatoren (24 bis 28) ihre 
LSngenausdehnungen verkleinem. 

30. Anordnung zur Kompensation von Schwingungen bel rotierenden Bauteilen (01; 12) in 
Rotationsdmckmaschinen, dadurch gekennzeichnet, daB im rotierenden Bauteil (01; 
12) mindestens ein Akluator (17; 20 bis 31) mit zumindest einer In axialer Richtung 
des Bauteils (01; 12) wirkenden Kraftkomponente zur Ldngendnderung und 
Durchbiegungsdnderung des Bauteils (01; 12) angeordnet ist. 

31. Anordnung nach Anspruch 27, dadurch gekennzeichnet. dali der Aktuator (17, 20 bis 
31) innerhalb des Bauteils (01; 12) und unterhalb eines in achsparalleler Richtung 
sowie in UmfangsnShe des Bauteils (01; 12) befindlichen Kanals (13) angeordnet Ist 

32. Anordnung nach den AnsprOchen 1 oder 30, dadurch gekennzeichnet. daS die 
Kraftkomponente des Aktuators (17; 20 bis 31) in axialer Richtung in Abhangigkeit von 
der Drehwinkellage des rotierenden Bauteiies (01; 12) verSnderbar ist 

33. Verfahren zur Kompensation von Schwingungen bei rotierenden Bauteilen (01; 12) in 
Rotationsdmckmaschinen mittels mindestens eines Aktuators (17; 20 bis 31), dadurch 
gekennzeichnet dad mIt dem Aktuator (17; 20 bis 31) zumindest eine partielle 
Andemng der lange (a; b; c) des rotierenden Bauteiies (01; 12) parallel zur 
Rotationsachse (07) des rotierenden Bauteiies (01; 12) erzeugt wird. 

34. Verfahren nach Anspmch 33, dadurch gekennzeichnet, dad mit dem Aktuator (17; 20 
bis 31) eine Durchblegung (d) des rotierenden Bauteiies (01; 12) beeinfluBt wird. 
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35. Verfahren nach Anspruch 34, dadurch gekennzeichnet. daU mit dem Aktuator (17; 20 
bis 31) eine Gr6(ie einer Amplitude und/odereine Frequenz von Schwingungen 
verdndert wird. 
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